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5. Soltar bot6n del transmisor.

6. Para continuar a grabar demas transmisores, continuar a partir del paso
203.

7. Para finalizar, retirar el jumper PROG.

Nota 08: Para funcionar la configuracion individual del transmisor como
Automatico/Semi-Automatico es necesario que la central esté programa-
da en el Modo Automatico

Nota 09: En el modo de usuario (jumper PROG retirado), la central no acepta-
ré el comando del transmisor con ambos botones laterales presionados
simultaneamente o el 3° bot6én del Piccolo.

Nota 10: Si estamos realizando la programacion de la central con el trans-
misor PPA Picollo debemos recordar la inversién de las teclas, o sea, los
botones en el Picollo estan al contrario de los botones del transmisor TOK.

(1. PROGRAMACION AUTOMATICA DE LA CENTRAL (CICLO COMPLETO)

1. Cerrar el jumper PROG. El led rojo SN debera quedarse débilmente encendido.

2. Presione simultaneamente los dos botones del transmisor
(grabado) una Unica vez, enseguida los solte (el led SN par
padea), aguarde 5 segundos para la central entrar en modo
de programacion automatica.

3. El portén cerrara hasta encontrar el stop mecéanico Fim de Curso de
Cierre) o si ambos los botones del transmisor son presionados y liberados.
Después de 1 segundo, ird a abrir memorizando el recorrido hasta encon-
trar el stop mecanico FCA (Fin de Curso de Abertura) o si ambos los
botones del transmisor son presionados/liberados. Ver Nota 03.

Obs: Motor en modo de torque pulsante.

4 Elled SN empeza a parpadear como un reloj, a cada 01 segundo e queda
aguardando ser programado el modo Automatico o Semi-Automatico.

Obs: Si son presionados y liberados ambos los botones del transmisor

el ajuste de pausa sera cancelado y ira para el pr6ximo paso, dejando
grabado el dltimo ajuste.
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(GU[A DE CONSULTA RAPIDA DE LOS INDICES DE PROGRAMACIO@

Presionar los 2 botones del transmisor:
1 vez: Programacion automatica de la central (ciclo completo).

2 veces: Programacion automatica de la central iniciando por el ajuste de pausa.

3 veces: Apagando todos los transmisores de la meméria.

4 veces: Configuraciones padrones de fabrica. i
5 veces: Ajuste del torque pulsante (peso del portén).

6 veces: Ajuste de la velocidad del torque pulsante.

7 veces: Ajuste del limite del fin de carrera (apertura/cierre).

(PRINCIPALE&ARACTERISTICAS )

1. Sensor REED Digital.
2. Modulo receptor RF 433,92MHz.
3. Code learning hasta 160 transmisores diferentes y independientes de los
botones.
4. Programacion individual para cada transmisor, siendo:
- Automatico/Semi-Automatico.
- Activado/Desactivado (durante recorrido de apertura del portén).
Memorizacion automatica del recorrido.
Seleccion del modo Automatico o Semi-Automatico, a través del trans-
misor.
7. Programacion del tiempo de pausa para cierre automatico, a través
del transmisor (maximo = 4,0 min.).

ou

8. Ajuste de la embrague electrénica (fuerza), a través del transmisor.

9. Salida para modulo de relé (opcional): luz de garaje, sedalero o
traba seleccionado por el transmisor.

10. Comando para apagar todos los transmisores, a través del transmisor.

11. Comando para configurar la central (patrén de fabrica), por el transmisor.
12. Entrada para fotocélula.

13. Entrada para receptor RF suelto.

14. Entrada para botonera externa (médulo opcional).

15. Interface serial para control de acceso controlado por la computadora.

&

(CONFIGURACIONES PATRONES DE FABRIC&

- Fuerza = maximo.

- Cierre = Semi-Automatico.

- Salida médulo relé = luz de garaje en 60 seg.
- Traba = desconectada.

- Limite de fin de carrera = trayecto/16

- Fuerza del torque pulsante = nivel 02.

- Velocidad del torque pulsante = nivel 25
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((OBSERVAGGES IMPORTANTES )

Nota 01: Después de la instalacion de la central en el automatismo es
necesario la memorizacién de recorrido para el correcto funcionamiento.

Nota 02: Siempre que la central sea conectada, o sea, caida de energia y
haya el primero comando, ir4 a encender el motor (modo torque pulsante) para
apertura por 2 seg. y después ird a reconectar (modo torque pulsante) para cier
re hasta encontrar el stop mecéanico de cierre. Después de esto, el funciona-
miento sera normal.

Nota 03: Siempre que sea necesario invertir la rotacion del motor (hilos negro

y rojo), la central vendra a ser apagada. Después del primero comando

después de reconectarla, el procedimiento de funcionamiento sera idéntico a la

Nota 2 (no es necesario invertir la posicion del encoder, pues la central corri-
la poscion automaticamente). La inversion del sentido de rotacién del moto
hace necesaria para adecuar el funcionamiento de la central la posicion|
portén. La no observacion de este item puede acarrear funcionamiento ina-
cuado al automatizar invertindo la légica de funcionamiento para comandos

y fotocélula.

Nota 04: Cuando memorizando el recorrido o préximo del fin de carrera el
motor estard funcionando en modo de torque pulsante (el motor se queda pul
sando, o sea, conectando y desconectando continuamente).

Nota 05: El tiempo de pausa maximo es de cuatro minutos.

Nota 06: En equipos que estén presentando poca fuerza para
aprender el trayecto debemos abortar el proceso y entrar en la programacion
para aumentar la fuerza de torque pulsante.

Nota 07: Para realizar cualquier un de los pasos de programacion en la central
de comando PPA no existe la necesidad de que grabemos las dos teclas
del transmisor, apenas con una de las teclas grabadas podemos acceder
todas las funciones de la electrénica.

GRABAR TRANSMISORES

Hasta 160 transmisores diferentes y independientes de los botones.
Programacion individual para cada transmisor, siendo:

- Cierre: Automatico/Semi-Automatico.

- Comando durante el recorrido de apertura del portén: Activado/Desactivado.
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1. Cerrar el jumper PROG. El led rojo SN debera quedarse débilmente encendido.

2. Seleccionar la configuracion individual del transmisor o grupo de trans-
misores.

Ejemplo:

- Automatico y Activado durante recorrido de apertura.

O
=]
RSP DRV

- Semi-Automatico y Activado durante recorrido de apertura.

ore|
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- Automatico y Desactivado durante recorrido de apertura.

- Semi-Automatico y Desactivado durante recorrido de apertura.

e

3. Presionar y mantener el botén del transmisor presionado. El
ledrojo SN deberd quedarse parpadeando.

4. Presionar y soltar el boton GRV.

-Led rojo SN parpadea 1 vez = grabé transmisor.
-Led rojo SN parpadea 2 veces = transmisor ya
grabado y actualiz6 nueva configuracion.

-Led rojo SN parpadea 3 veces = memoria llena.
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- Modo Automatico

Después de abierto el portén, después del tiempo de pausa programado
cerrara automaticamente.

Para programar, presionar y mantener presionado el botén derecho

del transmisor y contar los segundos por el reloj para temporizar

la pausa y enseguida soltar el botén.

- Modo Semi-Automatico

Después de abierto el portén, sera necessario otro comando para |
cierre.

Para programar, presionar y soltar el botén izquierdo del transmisor.

5.El portén empeza a entrar en ciclo de cierre y apertura conti-

nuamente y se queda aguardando ser programada la fuerza del motor (embra-
gue electronica). Esa fuerza debe ser verificada intentandose asegurar el
portén, para disminuir o aumentar la fuerza ejercida por el motor. Débese
proceder de la seguiente forma:

- Disminuir Fuerza
Presionar y liberar el bot6n izquierdo del transmisor y verifique
nuevamente la fuerza, si necessario presione y libere el botén iz-

quierdo acompasadamente hasta ajustarlo como deseado.

- Aumentar Fuerza
Presionar y liberar el botén derecho del transmisor, acompasadamente
para aumentar la fuerza.

Obs: En esa fase el portén no llegara hasta el stop mecanico (abertura/
cierre) y sin en el punto del curso donde existe el cambio de velocidad
alta para baja en el proceso de abertura y cierre del portén. Este
punto de transicion es programable. Ver topico 7. Ajuste del limite de fin
de carrera.

6. Cuando la fuerza deseada sea seleccionada, presionar los

dos botones del transmisor simultdineamente y enseguida

los solte, el motor serd apagado y la fuerza seleccionada sera

grabada en la memoria.

Obs: En esta fase si el jumper PROG sea retirado el motor sera apagado
y no grabara el ajuste de fuerza, manteniedo el registro anterior.

7.El led SN empeza a parpadear como un reloj, a cada 1 segundo y se

queda aguardando ser programado el tipo de salida para el médulo de relé
(luz de garaje, sefialero o traba).
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- Luz de garaje
La luz de garaje se quedard encendida durante el movimiento de apertura y
cierre del portén y que ird a apagarse después del tiempo programado des
pués de apagar por el FCF, o sea, cuando el portdo esté total-
mente cerrado contamos el tiempo programado para el médulo y
apagamos con el término del recuento. Este tiempo deberéa ser pro-
gramado a través del transmisor asi, pressionar el botén dere-
cho del transmisor y contar los segundos por el reloj para tem-
orizar la luz de garaje para apagar y después liberar el botén.

- Sefialero

El sefialero se quedaré encendido durante el movimiento de apertura,
y cierre del portdo y que ir4 apagarse inmediatamente después de
desconectar porel FCF, o sea, cuando el porton esté totalmente
cerrado, desconectamos el médulo. Lo programe por el transmisor
presionando y liberando el botén izquierdo del transmisor.

- Traba

Cuando la central recibir un comando para abertura del portén, /i
la traba sera accionada y después de 1 segundo el motor sera

para abertura y después de 1 segundo la traba sera desconec-

tada. Para seleccionar la traba, presionar y liberar los dos

botones del transmissor_simulta una (nica vez.

8. Para finalizar la programacién automatica, retirar el jumper PROG.

Nota 11: La programacion automatica puede ser finalizada a cualquier momento
del ciclo de configuraciéon de la central, apenas retirando el jumper PROG.

Nota 12: Durante el proceso de programacién, solamente el transmisor
grabado en la memoria y que empez6 la programacién consigue interferir/alterar
los parametros de la central. Para alterar la programacién de la central con otro
TX (control remoto/transmisor) grabado debemos reiniciar el proceso de
programacion.

2. PROGRAMACION AUTOMATICA DE LA CENTRAL
(A PARTIR DEL AJUSTE DE PAUSA)

1. Cerrar el jumper PROG. El led rojo SN debera quedarse débilmente encendido.
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Presionar y liberar simultineamente los dos botones del trans- Y
misor (grabado) 02 veces acompasadamente, el led SN par- i
padea y aguarde 5 segundos para la central entrar en modo de

Programacion automatica ( a partir del paso 4, tépico 1).

(3. AP AGANDO TODOS LOS TRANSMISORES DE LA MEMORIA)

Cerrar el jumper PROG. El led rojo SN debera quedarse débilmente encendido.

2. Presionar y liberar simultdneamente los dos botones del
transmisor (grabado) 03 veces acompasadamente, el led SN
parpadea y aguarde 5 segundos.

3.El led SN se quedara encendido y aguardando la confirmacion para exclu-
sion de los transmisores o cancelacién de la operacion.

- Para cancelar operaci
Presionar y liberar el botén izquierdo del transmisor, el led SN
se apaga volvendo a quedarse débil.

- Para apagar todos los transmisores:
Presionar y liberar el botén derecho del transmisor, el led SN par-
padea 3 veces indicando que apag6 todos los transmisores.

4. Retirar el jumper PROG.

@. CONFIGURACIONES PADRONES DE FABRICB

1. Cerrar el jumper PROG. El led rojo SN debera quedarse débilmente encendido.
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2.Presionar y liberar simultineamente los dos botones del n
transmisor (grabado) 04 veces acompasadamente, el led SN
parpadea y aguarde 5 segundos.

3. Después de configuraciones de fabrica, el led SN ir4 a parpadear 04 veces.

4. Retirar el jumper PROG.

Lista de las configuraciones padrones de

- Fuerza = méaximo.

- Semi-Automatico.

- Salida médulo relé = Luz de garaje en 60 seg.
- Traba = desconectado.

- Limite de fin de carrera = recorrido/16.

- Fuerza del torque pulsante = nivel 02.

- Velocidad del torque pulsante = nivel 25.

Nota 13: Después de la programacion del tépico 4. Configuraciones pa-
drones de fabrica, es necesaria la memorizacién de recorrido (tépico 1), caso
contrario la central no ird a funcionar.

5. AJUSTE DE LA FUERZA DEL TORQUE PULSANTE INDEPENDIENTE
PARA ABERTURA Y CIERRE.

La central se queda pulsando el motor, o sea, se queda desconectando y
conectando rapidamente de modo que tenga fuerza en baja rotacién.
Dependiendo del peso del portén, el torque debera ser ajustado para moverlo.

1. Cerrar el jumper PROG. El led rojo SN debera quedarse débilmente encendido.
2. Presionar y liberar simultaneamente los dos botones del
transmisor (grabado) 05 veces acompasadamente, el led

SN parpadea y aguarde 5 segundos.

3.El led SN ir4 a quedarse apagado y aguardando la programacién del
ajuste de lafuerza torque pulsante.

4. Para ajustar la fuerza del torque pulsante en el ciclo de cierre, débese
presionar y liberar el boton GRV (el led SN parpadea 1x). Caso el botén GRV no

sea presionado, el ajuste de fuerza del torque pulsante sera para el ciclo de
apertura.
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5. Ajustar la fuerza y verificar el led SN.
- Botén Izquierdo = Disminuir la fuerza del torque pulsante.
- Boton Derecho = Aumentar la fuerza del torque pulsante.

Q(-l-

- Boton izquierdo y derecho o retirar jumper PROG = finalizar la
programacion.

- Hasta 06 niveles de ajuste.

Led SN:

- Parpadea lento 1 vez (2 seg.) = fuerza en el minimo

- Parpadea rapido = ajuste de la fuerza entre el minimo y maximo.
- Parpadea lento 1 vez (2 seg.) = fuerza en el maximo.

6. AJUSTE DE LA VELOCIDAD DEL TORQUE PULSANTE INDEPEN-
DIENTE PARA ABERTURA Y CIERRE

Es la velocidad en que la central se queda pulsando el motor. Dependiendo
del peso, el portén puede quedarse oscilando durante el movimiento, entonces
en este caso débese aumentar la velocidad para disminuir la oscilacion.

1 Cerrar el jumper PROG. El led rojo SN debera quedarse débilmente encendido.

2. Presionar y liberar simultdneamente los dos botones del trans-

misor (grabado) 06 veces acompasadamente, el led SN par-

padea y aguarde 5 segundos.

3.El led SN ir4 a quedarse apagado y aguardando la programacion del ajuste
de la velocidad del torque pulsante.

4. Para ajustar la velocidad del torque pulsante en el ciclo de cierre, débese
presionar y liberar el botén GRV (el led SN parpadea 1 vez). Caso el

botén GRV no sea presionado, el ajuste de la velocidad del torque pulsante
seré para el ciclo de apertura.

5. Ajustar la velocidad y verificar el led SN.

- Botoén izquierdo = Disminuir la velocidad del torque pulsante.

- Botén derecho = Aumentar la velocidad del torque pulsante.

% f'(+
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- Botén izquierdo y derecho o retirar jumper PROG = finalizar A
la programacion. 1
- Hasta 26 niveles de ajuste.

Led SN:

- Parpadea lento 1 vez (2 seg.) = velocidad en el minimo.

- Parpadea rapido = ajuste de la velocidad entre el minimo y maximo.
- Parpadea lento 1 vez (2seg.) = velocidad en el maximo.

(7. AJUSTE DEL LIMITE DE FIN DE CARRERA)

El limite de fin de carrera es la distancia que falta para alcanzar el stop
mecanico, o sea, la central quedase monitoreando la posiciéon del por-
tén continuamente y cuando alcanzar este limite el modo de torque pulsante
es conectado para reducir la velocidad y aproximarse al stop suavemente.

1. Cerrar el jumper PROG. El led rojo SN debera quedarse débilmente encendido.

2. Presionar y liberar simultineamente los dos botones del n
transmisor (grabado) 07 veces acompasadamente, el led
SN parpadea y aguarde 5 segundos.

3. El led SN ird a quedarse apagado y aguardando la progra-
macion del limite de fin de carrera.

4. Ajustar el limite y verificar el led SN.
Botén izquierdo = Disminuir la distancia de fin de carrera.
Botén derecho= Aumentar la distancia de fin de carrera.

¥ r'( )

Boton izquierdo y derecho o retirar jumper PROG = finalizar
la programacion.
Hasta 04 niveles de ajuste.

Led SN:

- Parpadea lento 1 vez (2 seg.) = limite en el minimo.

- Parpadea rapido = ajuste el limite entre el minimo y maximo.
- Parpadea lento 1 vez (2 seg.) = limite en el maximo.

indice de ajuste del divisor: 04, 08, 16 y 32.

Ejemplo:

Recorrido memorizado por la central = 1000 pulsos.

Limite fin de carrera seleccionado = divisor 04.

Caélculo = 1000 pulsos/04 = 250 pulsos restantes.

Entonces cuando faltar 250 pulsos para alcanzar el stop mecanico la central ird
alreducir la velocidad en torque pulsante para el porton reclinar suavemente en
el stop.

Cuanto mayor el divisor, menor sera la distancia para reduccién de la velocidad.

@ONTROL DE ACCESO POR LA COMPUTADORA)

La central tiene disponible una interface serial para comunicacién con una
computadora y puede ser accesada a través de comandos especificos
serialmente. La PPA aln no suministra un software de gerenciamiento para
control de acceso. Es necesario adquirir el médulo serial RS485 por la PPA.

(Compuladora Interrogacion = h
Central Status = ‘1’ Cerrado
|_=_'2' Semiabierto
‘3’ Abriendo
‘4" Cerrando

‘5’ Pausa temporizando para

ierre automatico

‘6’ Abierto

‘7" PowerOnReset

o

Code (MSB) [hexadecimal]

Code [hexadecimal

= Code (LSB) [hexadecimal]
o

o ufufn

Cédigo Transmisor

o
0x00 Port6n Abierto
= 0x01 Portén cerrado
0x03 FCA Stop
0x04 FCA Limite
= 0x05 FCF Stop
= 0x06 FCF Limite
= 0x07 Comando botonera
= 0x08 Foto esta obstruida
= 0x09 Fotocélula fue obstruida
= 0x0b Comando RF
= 0xOc Comando Stop
_ = 0x0d Falla encoder )

e —
Computadora | Solicita status
Central Status
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Computadora [Comando Abrir
Central Status
Computadora |Comando Cerrar
Central Status
Computadora |Comando Botonera
Central Status
Computadora |[Comando Stop

ACK

ACK

Central Status ACK

Computadora |[Comando On Line ‘o’

Central Status ="'’ ACK

Obs: Activa funcién para enviar cddigo del transmisor por la serial.
Computadora | OffLine =‘0

Central Status ACK

Obs: Desactiva funcién para no enviar co |go del transmisor por la serial.
Computadora [LGOn

Central Status ‘. ACK
Obs: Encender la_luz de garaje.

Computadora |LGOff

Central Status ACK

Obs: Apagar la luz de garaje
Configuracion basical = 9600bps
= sin paridad
= 8 hits

= 1 stop-bit

GLOSARIO

- Ativado / Desativado (durante percurso de abertura do portdo): Com esta
fungaOJ)odemos configurar os transmissores para a central aceitar ou nao
comando durante o ciclo de abertura.

Desativado: Podemos evitar que o usuario pare o automatizador durante
seu curso de abertura cancelando, por exemplo, o fechamento automatico
que somente se inicia apés a abertura total do portdo. Apés um comando
para abrir, 0 portdo n&o para até encontrar o limite de final de curso.
Ativado: sempre que enviarmos um comando durante o ciclo de abertura a
central vai responder parando o portdo até que um novo comando seja
enviado independentemente do automatizar estar em Automatico ou Semi-
Automatico.

Configuragdes padrdes de fabrica: Parametros ideais sugeridos pela
fabnca que garantem o melhor desempenho do automatizador em portdes
em perfenas condi¢des de instalagdo e funcionamento.

m de Curso de Abertura, para que a eletronica de REED DIGITAL
entenda como stop de fim de curso mecanico de uso obrigatorio para os
portoes Podemos substituir a sigla por: “na posi¢do de portdo aberto”.

FCF: Fim de Curso de Fechamento, para a eletronica de REED DIGITAL
entenda como stop de fim de curso mecé\nico de uso obrigatério para os
portdes. Podemos substituir a sigla por: osi¢cdo de portdo fechado”.

- Jumper PROG: Jumper encontrado na cemra de comando com a inscrigdo
PROG (programacéo) na serigrafia do circuito impresso. Tem a finalidade

13

de permitir o acesso aos parametros de programacéo da central, assim
como a gravagdo dos transmissores.

Enquanto estivermos realizando ajustes/programacéo devera permanecer
fechado (Modo Proi rama 40), apés a programacdo completa deve neces-
sariamente estar al eno %modo usuano) Para cancelar um processo de
programagao em andamento basta abrit/retirar o jumper PROG.

Modo Automatico/Semi-Automatico: Condigdo de programacgdo do modo
de operacdo da central de comando onde podemos optar por fechamento
Automatico ou Semi-Automatico:

Modo Automatico: enviamos um comando a central eletrdnica que inicia
o processo de abertura do portdo. Apés encontrar o final de curso de
abertura (portdo totalmente aberto e motor desligado) inicia-se a
contagem_ de um tempo pré-programado na central U-

SA) pelo instalador. Apés o termino da contagem de
tempo o portéo inicia sozinho, ou seja, auto-
maticamente o processo de fechamento.

Modo Semi-Automatico: enviamos um coman-

do a central eletronica que inicia o processo 'f’?gggi‘g
de abertura do portdo. Apés encontrar o final MONOFASICO

de curso de abertura (portdo totalmente aberto
e motor desligado) a central para e aguarda
novo comando para iniciar o processo de fe-
chamento do portéo, ou sejra um pulso_para
abrir e um novo‘fulso para fechar o portdo.
PAUSA: Quando selecionamos a central de
comando para operar no modo automatico

. d ati 127 VAC
estamos determinando um tempo chamado de 220 VAC
“PAUSA" para que 0 portdo inicie 0 movimento (60HZ/60HzZ)

de fechamento automaticamente, com seu
ajuste através da programacao da central.
Sensor Reed Digital: Sistema de final de
curso digital interno ao motorredutor PPA de
ajuste automatico (via programacéo) que
permite a central de comando posicionar o
portdo em sua distancia até os finais de curso

BOTAO DE GRAVAGAO

DIAGRAMA DE LIGA!

CAPACITOR
DE PARTIDA
DO MOTOR

O #1 LER MANUAL DE INSTRUGOES DO

e 94 qy ¥ MODULO OPCIONAL RELE PARA INSTALAGAO

de aberto e fechado evitando impactos, assim
como os pontos de mudanca velocidade e a
deteccdo de anti-esmagamento, eliminando
os sistemas externos de posicionamento do
ponao e embreagem mecanica.

- Torque Pulsante: Forca em baixa velocidade,
préxima aos finais de curso do automatizador

SINALEIRA /
LUZ DE GARAGEM

DO TRANSMISSOR
com percurso gravado ou em processo de gra-
vagéo. Permite aumentar ou diminuir a freqiién-
cia de pulso de forca que garantem a movi-
mentacdo do portdo em baixa velocidade. O

RECEPTOR
MATRIX
melhor ajuste garante movimentagdo suave e

sem impactos no final. 1szc+=
- TX: Também podemos encontrar sua descri- FONTE ~

gao como Controle Remoto ou Transmissor. EXTERNA
Velocidade do Torque Pulsante: Ajuste da

velomdade do Torque Pulsante.

Ajuste do limite do fim de curso (abertura/

fechamento).

PROG
FECHADO: PROGRAMAGAO
ABERTO: USUARIO
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CONTROLE
DE ACESSO
COMPUTADOR

RECEPTOR RF
433,92 Mhz
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TERMO DE GARANTIA

MOTOPPAR - IndUstria e Comércio de Automatizadores Ltda., localizada na
Avenida Dr. Labieno da Costa Machado, n° 3526, Distrito Industrial, Garga/SP,
CEP 17.400-000, CNPJ 52.605.821/0001-55, IE 315.011.558.113 garante este
aparelho contra defeitos de projetos, fabricagdo, montagem e/ou solidaria-
mente em decorréncia de vicios de qualidade do material que o torne impréprio
ou inadequado ao consumo a que se destina pelo prazo legal de 90 (noventa)
dias da data da aquisicdo, desde que observadas as orientagdes de instala-
cao descritas no manual de instrugdes. Em caso de defeito, no periodo de
garantia, a responsabilidade da PPA fica restrita ao conserto ou substituicdo
do aparelho de sua fabricagéo.

Por consequéncia da credibilidade e da confianga depositada nos produtos
PPA, acrescemos ao prazo acima mais 275 dias, atingindo o total de 1 (um)
ano, igualmente contados da data de aquisicdo a ser comprovada pelo con-
sumidor através do comprovante de compra.

No tempo adicional de 275 dias, somente serdo cobradas as visitas e os
transportes. Nas localidades onde ndo existam servigos autorizados, as des-
pesas de transportes do aparelho e/ou técnico correm por conta do proprietario
consumidor.

A substituicdo ou conserto do equipamento nédo prorroga o prazo de garantia.
Esta garantia perdera seus efeitos se o produto:

- Sofrer danos provocados por acidentes ou agentes da natureza, tais como,
raios, inundacoes, desabamentos, etc.

- For instalado em rede elétrica imprépria ou mesmo em desacordo com
quaisquer das instrucdes de instalagdo expostas no manual;

- Néo for empregado ao fim que se destina;

- Nao for utilizado em condigbes normais;

- ngrer danos provocados por acessoérios ou equipamentos acoplados ao
produto.

Recomendagéo:

Recomendamos a instalagédo pelo servi¢o técnico autorizado.

A instalagdo por outrem implicard em exclusdo da garantia em decorréncia de
defeitos causados pela instalacdo inadequada. Somente técnico autorizado
PPA esta habilitado a abrir, remover, substituir pecas ou componentes, bem
como reparar os defeitos cobertos pela garantia, sendo que, a ndo observagao
deste e qualquer utilizagédo de pecas néo originais constatadas no uso, acar-
retara a rentncia deste termo por parte do consumidor.

Caso o produto apresente defeito procure o Servico Técnico Autorizado.

Comprador:
Enderecgo:

Bairro: CEP:
Revendedor:

Fone: Data da venda:
Identificacdo do Produto:
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